Tracking de Pessoas

Sequéncia de Processamentos (“Pipeline”)

2 el 1

1

Deteccao

Estimativa

Associacao

Inferéncia do frame(k)
obtendo os estados dos
objetos de interesse - CNN

-YOLOvV3
-YOLOv4
-FASTER-RCNN-vggl6
-YOLOv5

Estimativa de estado futuro de
cada objeto para tempo = k+1

-Optical Flow
-Filtro de Kalman

Associagao entre
estimativa estados
objeto para k+1 e
estados objeto de
frame (k+1)

-Hungarian
Algorithm

Criagéo de Criacdo de trakers
rastreamento para objetos sem
trakes
correspondentes

intersection over union

IOU

Degradacao de
rastreamento

Object states =

(u,0,7,h)

exp CNN: Siamese Neural Networks

Conv. Module #1 Conv. Module #2
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entre
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um feature
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Associacao profunda
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Periodo inicial de probacéo
de traker; objetos ndo
correspondidos; limite de
incerteza atribuida no traker
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https://medium.com/augmented-startups/deepsort-deep-learning-applied-to-object-tracking-924f59f99104
https://www.cs.cmu.edu/~rsalakhu/papers/oneshot1.pdf

